MANIPULATOR
ELEKTRYCZNY
@ _____________________ Z SZEREGIEM ZALET.

Manipulatory elektryczne

do urzadzen lakierniczych (lakierowanie proszkowe i na mokro)
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Elektryczny manipulator EHR

Osprzet

* Wozek ruchomy

e 2lub 3 osie, napedzany elektrycznie lub pneumatycznie
» Wersja podwieszana

Komplet rolek z blokadg

Kablowe tancuchy zabierakowe

Osie uchylne

Elementy do mocowania pistoletow

Technika sterowania

Obok odpowiednich rozwigzan mechanicznych, firma
Reiter stosuje takze do manipulatorow perfekcyjng technike
sterowania, zorientowang na wykonanie okreslonych
zadan lakierniczych. Juz w wersji standardowej ukfad
sterujacy zapewnia niezbedng doktadnos$¢ powtarzania
skoku urzgdzen aplikujgcych lakier, takze przy
zroznicowanych obcigzeniach i predkosciach.

Dostepne jest tu cate spektrum mozliwosci: od prostego
sterowania ,stand-alone” (od - do) dla punktéw zwrotnych

i regulowania predkosci posuwu san, az do swobodnego
programowania, ktére umozliwia skorelowanie predkosci
i drogi posuwu z geometrig lakierowanych elementow.
Dodatkowe pakiety sterowania obejmujg: integracje
lub komunikacje z urzgdzeniami nanoszacymi lakier
(np. pistolety natryskowe), powigzanie wézkdw ruchomych
i dodatkowych osi, zarzadzanie technikg ruchu.

Oprocz standardowych rozwigzan, w naszym dziale
automatyzacji realizowane sa najnowsze projekty
w dziedzinie sterowania technikg aplikacyjng i technikg
przemieszczania, pozwalajgce na kontrolowanie
wysokosci, gtebokosci oraz odstepdw przy lakierowaniu
przedmiotdéw o zréznicowanych ksztattach i gabarytach.
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F = 300N
_ HUB/STROKE 400

HUB/STROKE + 800

M = 120 kg M= 120 kg

Manipulator poziomy

Cechy

e Stabilna i odporna konstrukcja spawana kolumny
prowadniczej, bez drgan wtasnych

e Réwnomierny i pozbawiony szarpnie¢ ruch przesuwny,
poprzez 12 rolek prowadzacych przy saniach (GPZ/DPZ
na rys. oznacza: gorny/dolny punkt zwrotny)

* Naped przy pomocy przektadni slimakowej nie wyma-
gajacej konserwacji, silnik indukcyjny trojfazowy

e Krahcowy wytgcznik bezpieczenstwa dét/gora
z buforowanymi ogranicznikami ruchu

» Ostony chronigce przed zabrudzeniem

» Catosc¢ konstrukcji przyjazna w uzytkowaniu i wymagajgca
minimum konserwaciji

e Specjalne dtugosci kolumny prowadniczej—do 6 m.

* Wersje w wykonaniu przeciwwybuchowym

 Elektryczne statywy — przydatne w ustalaniu pozycji

« Manipulatory poziome



Dane techniczne

Manipulator
Standardowa dtugosc¢:

Predkosé¢:

Udzwig san:

Przytacze elektr.:
Moc znamionowa:

Rodzaje zabezpieczen:

Ciezar:

EHR 8300/EHR 8300-K
500 mm - 3000 mm
7 - 50 m/min.

30 kg, przy wytadunku
200 mm przed kolumng,
prowadn.

240/400 V, 50 - 60 Hz
1,5 kw

EHR, EVKIP 4,
(standard), mozliwe
wykonanie p-wybuchowe,
sterowanie IP 54

265 - 440 kg

EHR 8300-S
500 mm - 3000 mm
maks. 1,5 m/s

30 kg, przy wytadunku
200 mm przed kolumng,
prowadn.

240/400 V, 50 - 60 Hz
1,5 kw

EHR, EVK IP 44
(standard), mozliwe
wykonanie p-wybuchowe,
sterowanie IP 54

265 - 440 kg

LH
500 mm - 2500 mm
8 - 48 m/min

15 kg, przy wytadunku
500 mm przed kolumng,
prowadn.

240/400 V, 50 - 60 Hz
0,75 kw

EHR, EVK IP 44
(standard), mozliwe
wykonanie p-wybuchowe,
sterowanie IP 54

110 - 170 kg

Manipulator EHR 8300/EHR 8300-S
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Miejsce na drzwi
Drzwi 1000

791

442

Manipulator LH

Fmax=15kg
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KADIMEX AUGUSTYN-DUSINSKI Sp.j. (Nasz Partner w Polsce)
ul. Drewnicka 3A ¢ PL-05-091 Zgbki k. Warszawy

Tel.: +48 (0) 22 /781 74 75+ Fax: +48 (0) 22 /781 71 11
eMail: kadimex@kadimex.com.pl « www.kadimex.com.pl
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